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FoU vid FOI - 3D omvarldsmodeller
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Datafangst —
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Laseravstandsmatning — "time of flight”

LRF

~* Gangtiden for laserpulsen ger avstandet
-+ Avstand inom “malet” kan I6sas upp. Fler avstand
~* Med skanning kan avstandsbilder erhallas
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Markbaserad laserskanning

=ystem:

« Optech 1.5 um, Riegl 0.8 um,

« MNoggrannhet ndgra cmi x.y.2

« Rackwvidd 350 m - 800 m

+ Reflektansvarden ger “intensitetshild”

« Forsta eller sista eko kan valjas Avstand+intensitet Intensitet
« Passiv fargkanal for fargbild (Riegl)
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Datafangst —
flygburen laserskanning
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Flygburen laserskanning

Positionering
och orientering
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Flygburen laserskanning - idag

 Avstandsmatning med laser

= Orientering mha GPS/INS

= Noggrannhet ca 1dm i x,y,z

 Prf, FOV, skannerfrekvens instéllbart

» Punkttdthet fran 0.25 m och uppat

= Intensitetsvarden ger mono-kromatisk “bild”

= Multipla ekon markerar trad, buskar, kanter
med nivaskillnader
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Elygriktning
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Flygburen laserskanning — ex. data
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Nasta generation flygburen laserskanning —
vagformsdata
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Samplad vagform
128 sampel wid 1 GHz

Fdrsta och sista
retur extraherad av
systemet
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Bearbetning och analys av data
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Vegetationspenetration

Barrtrad Lovtrad
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Modellering av markytan
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Modellering av markytan




Modellering av markytan
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Modellering av markytan - Tinneré
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Modellering av markytan - Tinneré
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Klassificer

Byggnader

Vegetation
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|dentifiering av enskilda trad

» Indentifiering av enskilda trad
« Skattning av position, hdjd,
kronarea (diameter)
« Via empriska samband ocksa
Resultat av skattning av stamdiameter

klassificering
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tradpositioner

Skattning a
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Tillampning - Skogskartering
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Klassificering av tradslag
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Automatisk 3D-rekonstruktion av byggnader

Resultat av Analys: relation
klassificering mellan takytor

i

| Styckvis raka il
vaggelement Analys: hdrnpunkter =il | 3D modell
och begransningslinjer
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3D omvaridsmodell - Norrképing




3D omvarldsmodell




Data med hog punkttathet
Tinnero Eklandskap
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Tinnerd Eklandskap

Tinnero eklandskap ar ett blivande | R s rinrdan
naturresevat i anslutning till be- i 7 N\~ N\ J R Roxen
byggelsen i sodra delen av Linkoping. B =27 ara el \%{'j -
Omradet &r ként for sin rikedom pa 3
fornlamningar fran aldre jarnaldern och

Kama mosse
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D Lantmatemsaikat
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Tack fér uppmarksamheten !

For mer information:

www.sne.fol.se
she-info@fol.se

Kontaktpersoner:
UIf Soderman, Simon Ahlberg - FOI Linkdping
ulf.soderman@foi.se, tel 013 37 82 67
simon.ahlberg@foi.se, tel 013 37 80 15
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